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ΜΕΡΟΣ Α 

ΘΕΜΑ 1 

A:  Λάθος 

B:  Σωστό 

Γ:  Λάθος 

Δ:  Λάθος 

E:  Λάθος 

 

ΘΕΜΑ 2 

A:  Λάθος 

B:  Λάθος 

Γ:  Λάθος 

Δ:  Σωστό 

E:  Σωστό 

 

ΘΕΜΑ 3 

(α)  Πρόσοψη:                         Η 

(β)  Κάτοψη:                            Θ 

(γ)  Αριστερή Πλάγια όψη:     Ε 

 

ΘΕΜΑ 4 

1:  Λάθος 

2:  Λάθος 

3:  Λάθος 

4:  Σωστό 

5:  Σωστό 

 

ΘΕΜΑ 5 

Α:  Σωστό 

Β:  Λάθος 

Γ:  Λάθος 

Δ:  Λάθος 

Ε:  Σωστό 
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ΘΕΜΑ 6 

Α:  Λάθος 

Β:  Σωστό 

Γ:  Σωστό 

Δ:  Λάθος 

Ε:  Λάθος 

 

ΜΕΡΟΣ Β 

ΘΕΜΑ 7 
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ΘΕΜΑ 8 

(α)  

Q1 = q1 × 3m 

Q1 = 10 kN/m × 3 m 

Q1 = 30 kN 

Q2 = q2 × 1,5 m 

Q2 = 5 kN/m × 1,5 m 

Q2 = 7,5 kN 

(β) 

1,5 m 3 m 3 m 1,5 m

F1 = 10 kN F2 = 20 kN

Α

Β

Γ

Δ

Ε

Q1 = 30 kN Q2 = 7,5 kN

RB RΔ

ΗΔ

F2   συν60
ο

F2   ημ60
ο

60ο

ΧQ1 = 1,5 m (Απόσταση ισοδύναμου σημειακού φορτίου Q1 από σημείο Β)  

ΧQ2 = 0,75 m (Απόσταση ισοδύναμου σημειακού φορτίου Q2 από σημείο Δ)  
 

 (γ)  

ΣFX = 0 

HΔ – F2•συν60ο = 0 

HΔ – 20 kN•συν60ο = 0 

HΔ = 10 kN 

ΣΜΔ = 0 

(RB×6 m) + (Q2×0,75 m) – (F1×7,5 m) – (Q1×4,5 m) – (F2•ημ60ο×3 m) = 0 

(RB×6) + (7,5 kN×0,75) – (10 kN×7,5) – (30 kN×4,5) – (20 kN•ημ60ο ×3)= 0 

(RB×6) -256,34 kN = 0 

RB = 42,72 kN 
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ΣFy = 0 

RB + RΔ – F1 – Q1 – F2•ημ60ο – Q2 = 0 

42,72 kN + RΔ – 10 kN – 30 kN – 20 kN •ημ60ο – 7,5 kN = 0 

RΔ = 22,1 kN 

 

ΘΕΜΑ 9 

(α)  

nK = 
P3

P2

 

P2 = 
P3

nK

 

P2 = 
1250 W

0,8
 

P2 = 1562,5 W 

P2 = U2×I2×συνφ 

I2 = 
P2

U2×συνφ
 

I2 = 
1562,5 W

110 V ×0,9
 

I2 = 15,78 A 

(β)  

nM = 
P2

P1

 

P1 = 
P2

nM

 

P1 = 
1562,5 W

0,95
 

P1 = 1644,74 W 
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(γ)  

P1 = U1×I1×συνφ 

I1=
P1

U1×συνφ
 

I1=
1644,74 W

240 V×0,9
 

I1 = 7,61 A 

(δ)  

Pαπ = P1 – P2         ή       Pαπ = 
5

100 
× P1 

Pαπ = 1644,74 W – 1562,5 W      ή        Pαπ = 
5

100 
× 1644,74 W 

Pαπ = 82,24 W 

(ε)  

P΄2 = U2×I΄2×συνφ 

I΄2=
P΄2

U2×συνφ
 

I΄2=
1700 W

110 V×0,9
 

I΄2 = 17,17 A 
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ΘΕΜΑ 10 

(α) 

Δ  Κύλινδρος διπλής ενέργειας 

Ζ  Τρίοδος βαλβίδα που ενεργοποιείται με αέρα χαμηλής πίεσης και 
ελατήριο επαναφοράς 

(β) 

1,   εξάρτημα Ζ 

3,   εξάρτημα Π 

 

ΘΕΜΑ 11 

1    Σωστό 

2    Λάθος 

3    Σωστό 

4    Λάθος 

5    Λάθος 

6    Λάθος 
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ΜΕΡΟΣ Γ 

ΘΕΜΑ 12 
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ΘΕΜΑ 13 

(α) 

b+r=2×j ⇒ 5+3=2×4   ⇒ 8 = 8   ⇒  άρα στατικά ορισμένο 

(β) 

A
B

Γ

60
Ο

60
Ο

60
ο

2,89 m

5
 m

Δ

F1 = 10 kN

30
o

RA RB

HB

F1 ημ30
ο

F1 συν30
ο

 
(γ)  

ΣFX = 0 

HΒ + F1•συν30ο = 0 

HΒ + 10 kN•συν30ο = 0 

HΒ = -8,66 kN 

ΣΜB = 0 

(- RA ×2,89 m) – (F1•συν30ο × 5m) = 0 

(- RA ×2,89) –  43.3 kN = 0 

RA = - 14,98 kN 

ΣFy = 0 

RA + RB – F1•ημ30ο = 0 

- 14,98 kN + RB – 10 kN•ημ30ο = 0 

RB = 19,98 kN 
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(δ)  

Γ

F1 = 10 kN

FΒΓ

FΓΔ

60
0

FΓΔσυν60
ο

FΓΔημ60
ο

30
0

F1ημ30
ο

F1συν30
ο

 

ΣFx = 0 

F1•συν30 – FΓΔ•συν60ο = 0 

10 kN•συν30 – FΓΔ•συν60ο = 0 

8,66 kN - FΓΔ•συν60ο = 0 

FΓΔ = 17,32 kN   Εφελκυστική 

ΣFy = 0 

-F1•ημ30ο – FΓΔ•ημ60o – FΒΓ = 0 

-10 kN•ημ30ο – 17,32 kN•ημ60o – FΒΓ = 0 

-5 kN – 15 kN – FΒΓ = 0 

FΒΓ = - 20 kN   

FΒΓ = 20 kN   Θλιπτική  

(ε)                                    σmax = 300 ΜΝ/m2         Σ.Α = 4    FAΔ = 17,3 kN   

Σ.Α = 
σmax

σλειτ

 

σλειτ = 
σmax

Σ.Α
 

σλειτ = 
300 ΜΝ/𝑚2

4
 

σλειτ. = 75 ΜΝ/m2     ή  σλειτ. = 75 ×𝟏𝟎𝟑kΝ/m2 

σλειτ =
FAΔ

A
 

Α =
FAΔ

σλειτ 
 

Α = 
17,3 kΝ

75 × 103kΝ/𝑚2 
 

Α = 230 ×10-6 m2    ή   Α = 230 mm2 
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ΘΕΜΑ 14 

(α) 

Ν  Πεντάοδος Βαλβίδα που ενεργοποιείται με αέρα/αέρα 

Ξ  Τρίοδος βαλβίδα με πεντάλι και ελατήριο επαναφοράς 

(β) 

Χρήση ανιχνευτή πίεσης 

(γ) 

315

4 2
1214

315

4 2
1214

Β

N
S

3

1 2

+

3

1 2

Δοχείο 1

Δοχείο 2

Θέση 1

RS (NO)

Πλωτήρας στάθμης 

με ενσωματωμένο 

μαγνήτη  

Α

Βαλβίδα 

συμπλήρωσης

Μπουκάλι

Ζ

Δ
Ε

Μ

Λ

Θ

Π

Ν

Κ

Γ

ΒΤ

Η

Διάφραγμα

Κατακόρυφος 

οδηγός

Κάτω στάθμη

Βάση

Ρ

Σ

3

12

3

12

Ξ

Τ
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ΘΕΜΑ 15 

(α) 

+

1

2

3

4

5

6

7

8

9

18

17

16

15

14

13

12

11

10

PICAXE

-18M2

In 1

In 0

In 7

In 6

Out 7

Out 6

Out 5

Out 4

Out 0

Out 1

Out 2

Out 3

In 2

Serial Out

Serial In

In 5

ΒΤ

5 V

SW

10 kΩ10 kΩ 10 kΩ

1 kΩ

C

100 nF

8

5V
16

In 3

9

Out 3

Out 4

In 4

5V

0V

0V

5V

In 1

Out 2

In 2

0V

0V

V +

Out 1

1

L
2

9
3

D

M

330 Ω

10 kΩ

1 kΩ

1 kΩ

R

330 Ω

1 kΩ

PS2 PS3

RED 

LED

MS 1 MS 2

330 Ω

GREEN 

LED

LED

330 Ω

YELLOW 

LED

10 kΩ

PS1
1 kΩ

 

(β) 

Start

RED LED ON

GREEN LED OFF

PS1 

PRESSED?

Wait 2

YELLOW LEDOFF

RED LED OFF

GREEN LED ON

MOTOR REV

MS 1 

PRESSED?

Wait 7

MOTOR FRW

MS 2 

PRESSED?

NO

NO

YES

YES

YES

PS3 

PRESSED?

YES

NO

NO

MOTOR STOP

MOTOR STOP

YELLOW 

LED ON

OPEN

CLOSE

OPEN

CLOSE

RETURN

RETURN

PS2 

PRESSED?

YELLOW 

LED OFF

NO

YES
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Start

RED LED ON

GREEN LED OFF

PS1 

PRESSED?

Wait 2

YELLOW OFF

RED LED OFF

GREEN LED ON

MOTOR REV

MS 1 

PRESSED?

Wait 7

MOTOR FRW

MS 2 

PRESSED?

NO

NO

YES

YES

YES

PS3 

PRESSED?

YES

NO

NO

MOTOR STOP

MOTOR STOP

YELLOW LED 

ON

PS2 

PRESSED?

YELLOW LED 

OFF

YES

NO

 

Επιδέχεται και άλλες λύσεις 

 


